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Stop — Vstan

Stop — 90° obrat vlevo v bok — 1 krok — Stop
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Pes otocka vné — Psovod otocka vné — za pohybu vpied
Stop - Ukrok vpravo — Stop

Stop — Vstan — Lehni

Stt1j — 90° obrat vlevo — s pohybem

Pes pies piekdzku — Psovod ve vzdélenosti 1,8 m
Zastaveni — Stiij — 3 kroky zpét — Vpied
Zastavit — Sttij — Okolo psa

Jednoduchy slalom s rugivym vlivem

Stop — 90° obrat vlevo v bok — 1 krok — Stop
Stop — Lehni — Vstani

Sti1j — 90° obrat vpravo — Stij

Sttij — Pes okolo psovoda — Stij

Stdj — 90° obrat vlevo — Stij

¥c



120  Pes pres prekazku

= — <1,80m >
O O H@

90° obrat vilevo -
s pohybem

Psovod oto¢ka vné

eponosd
0]0)0 sod
fms

o

OA3|A 181q0 06

WD>
| ) 4

g Ukrok
2 vpravo
o
o
g
2 O, A
P
<
S
[\
Do
(O8]
Y
A
Y
>

T

Vstan
Lehni

315
Pes Psovod
otocka otocka
vné vné
. OO0  ©
pohybu
L

Start




